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www.ps.bam.de/LG43/L43GO0N1.PS/.TXT; Start-Ausgabe
N: Keine Ausgabe-Linearisierung (OL) in Datei (F), Startup (S), Gerat (D)

Anwendung von Farbe im taglichen Leben oder in Informationstechnologie:

Design, Architektur, Kunst, Industrieprodukte
Messung fir CIE Normlichtart D65
Farbordnungssytem: Name und Koordinaten

RAL Design System (CIELAB):
LCH*, Helligkeit, Buntheit, Buntton

Munsell Farbsystem:
VCH*, Helligkeit, Chroma, Buntton

Nattirliches Farbsystem:
nce* Schwarzheit, Buntheit, Elementarbuntt

Informations-Technologie von Druckern
Messung fur CIE "andere" Lichtart D50
Geréatesytemname und Koordinaten:
Drucker—System (Lichtart D50):

cmy, Menge an "Cyan", "Magenta", "Gelb"
Display Farbsystem (Normlichtart D65):
rgh/sRGB Menge an "Rot", Griin", "Blau”

IT-Farbkoordianten verwirren den Benutzer!
Nahezu keine Verbindung zu Farbsystemel
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Neu: Anwendungs-Verbindung mit Koordinatenolv*, cmy*, ...;lineare Beziehung zu_AB*
LAB* : Helligkeit, Rot-Griin-, Gelb-Blau-Buntheit,CH* : Helligkeit, Buntheit, Buntton
Definition von Geréatekoordinaten &hnlich den Koordinaten von Farbsystemen
Ich*: relative Helligkeit, Buntheit, Buntton
tch*, tce* : Dreiecks-Helligkeit, Buntheit, Buntton oder Elementarbuntton
nce* Schwarzheit, Buntheit, Elementarbuntton

LG430-3,

mit K - cmy*, tch*, tce*, nce*, und linearer Beziehung AAB*

CIELAB Kamera (un)bunte (un)bunte
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xy-CIELAB Pixel-Koordinaten Pixel-Koordinaten _

Farbmessung LAB* oderlab* olv3*, cmy3* tch* g

H

Bildvergleich: Bildvergleich: 2
,ﬂ. Multi- (Digitale Bilder) (Digitale Bilder) "Tm
= spektral- s [ab* « . tohE £z
Technik ?IELAB Y(LAB , lab*) olv3 ,crr_\y3 , tch & .Z
arbmetrische farbmetrische =z
Kennzeichnung Kennzeichnung g =)
- @
Analoge (un)bunte (un)bunte (un)bunte g 2
ISO/IEC-Priifvorlagey ISO/IEC-Priifvorlage ISO/IEC-Priifvorlagen! z Q
LAB* oderlab* Datei mit CIELAB Datei mit Standard- £ a
cmy3*odercmy0* Pixel-Koordinaten Transfer Pixel-Koordinaten ‘I:I

olv3* odertch* LAB* oderlab* olv3*, cmy3* tch*
LG430-7, Transfer von DB N igen Dat#w3*, cmy3* and tch*
-_IBAM Prufvorlage Nr LG43; IT und CIELAB—Kameras inpamy0* setcmykcolor -:l
Farbordnungssysteme und Gerate— Koordmat\zh cmy*, tch* output:no change compared to input

CIELAB- Scanner
oder

[>| Kamera/Scannerausg:

bedatei mit CIELAB

Transfer

Kamera/Scannerau:

A-

bedatei mit Standard
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