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Graphique TUB-MF57; les infographies et colorimétrie
Collection d’image MF57, 3D=1, de=0

entrée : rgb/cmyk −> rgb/cmyk
sortie : aucun changement

http://farbe.li.tu-berlin.de/MF57/MF57L0FA.TXT /.PS; sortie de production
F: linéarisation 3D MF57/MF57LS30FA.DAT dans fichier (F), páge 1/2

voir fichiers sim
ilaires: http://farbe.li.tu-berlin.de/M
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Graphique TUB-MF57; les infographies et colorimétrie
Collection d’image MF57, 3D=1, de=0, L−cmyn6*

PE4300L_120830.TXT, 1080 colors, Separation cmyn6*

entrée : rgb/cmyk −> rgbdd
sortie : linéarisation 3D selon rgb*dd

http://farbe.li.tu-berlin.de/MF57/MF57L0FA.TXT /.PS; linéarisation 3D
F: linéarisation 3D MF57/MF57LS30FA.DAT dans fichier (F), páge 2/2

voir fichiers sim
ilaires: http://farbe.li.tu-berlin.de/M

F57/M
F57.H
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surface reflétée

réflexion 
en miroir

lumière 

 
2−113000−L0 MF570−6N, B3_12

surface mate

réflexion
diffuse

lumière

 
2−113000−L0 MF570−7N, B3_13

0°45°

détecteur
ou oeil

surface mate et soyeuse

réflexion
faiblement
dirigée

lumière

 
2−113000−L0 MF570−8N, B3_14

surface brillante

réflexion
fortement dirigé

lumière

 
2−113000−L0 MF571−1N, B3_15

surface rétrorefléctive

réflexion à préféré de
retour à direction lumière

lumière

 
2−113000−L0 MF571−2N, B3_16_1

surface d’échantillon

détecteur
ou oeillumière

0°45°

mesure 
ou observation
géométrie
45°/ 0°

 
2−113000−L0 MF571−3N, B3_16_2

surface d’échantillon

détecteur
ou oeillumière

0° 45°
mesure 
ou observation
géométrie
0°/45°

 
2−113000−L0 MF571−4N, B3_17_1
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Graphique TUB-MF57; les infographies et colorimétrie
Collection d’image MF57, 3D=1, de=1

entrée : rgb/cmyk −> rgb/cmyk
sortie : aucun changement

http://farbe.li.tu-berlin.de/MF57/MF57L0FA.TXT /.PS; sortie de production
F: linéarisation 3D MF57/MF57LS30FA.DAT dans fichier (F), páge 1/2

voir fichiers sim
ilaires: http://farbe.li.tu-berlin.de/M
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Graphique TUB-MF57; les infographies et colorimétrie
Collection d’image MF57, 3D=1, de=1, L−cmyn6*

PE4300L_120830.TXT, 1080 colors, Separation cmyn6*

entrée : rgb/cmyk −> rgbde
sortie : linéarisation 3D selon rgb*de

http://farbe.li.tu-berlin.de/MF57/MF57L0FA.TXT /.PS; linéarisation 3D
F: linéarisation 3D MF57/MF57LS30FA.DAT dans fichier (F), páge 2/2

voir fichiers sim
ilaires: http://farbe.li.tu-berlin.de/M
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